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1. ZASTOSOWANIE

Przetwornik P19 jest urzgdzeniem przeznaczonym

do ciggtego pomiaru oraz przetwarzania wilgotnosci

wzglednej

i temperatury otoczenia na postaé cyfrowa (prot. MODBUS RS-485).
Przetwornik jest mocowany na $cianie. Programowanie przetwornika

jest mozliwe za pomocg interfejsu RS-485.
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P19

Rys. 1. Wyglad przetwornika P19.

2. ZESTAW PRZETWORNIKA

1. przetwornik P19 ....cccoiniiiiiieeee 1 szt.
2. instrukcja obstugi.........ccccceeriiiiieninen. 1 szt.
3. karta gwarancyjna........cccccoceeneiineenne 1 szt.



3. WYMAGANIA PODSTAWOWE, BEZPIECZENSTWO
UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania przetwornik
odpowiada wymaganiom normy PN-EN 61010-1. ij
Uwagi dotyczace bezpieczenstwa:
e Montazu i instalacji potgczen elektrycznych powinna dokonaé osoba
z uprawnieniami do montazu urzadzen elektrycznych.

e Przed wigczeniem przetwornika nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
potaczen.

e Przetwornik jest przeznaczony do instalowania i uzywania
w przemystowych elektromagnetycznych warunkach $rodowiskowych.

4. MONTAZ

4.1. Spos6b mocowania

PrzetwornikP19mocowanyjestnascianiezapomocgpotgczenia
Srubowego. Obudowa przetwornika sktada sie z czesci gérnej i dolnej.
Przetwornik ma ztgcza srubowe umieszczone wewnatrz przetwornika,
ktore umozliwiajg przytaczenie przewodéw zewnetrznych o przekroju
do 1 mm2
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Rys. 2. Gabaryty obudowy gérnej oraz wiasciwa pozycja pracy

’? przetwornika
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Rys. 3. Rozmieszczenie otworéw montazowych w dolnej czesci
obudowy przetwornika

4.2. Schematy podtaczen zewnetrznych

Przetwornik P19 ma 4 zaciski podtgczeniowe dostepne
po zdjeciu pokrywy gérnej obudowy przetwornika.
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Rys 4. Oznaczenie zaciskéw do podtgczenia sygnatéw zewnetrznych
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Rys. 5. Schemat podtaczen elektrycznych przetwornika P19

Przetwornik wyposazony jest w dwie diody sygnalizacyjne
RX (barwa zielona) oraz TX (barwa czerwona) sygnalizujgce przez
ok. 60 sekund od wigczenia zasilania przebieg transmisji na tgczu
RS-485. Diody pulsuja tylko przez okres 60 sekund od wigczenia zasi-
lania lub zmiany parametréw transmisyjnych np. po zwarciu zwory ZW
(patrz pkt 7).

4.3. Spos6b montazu

Montaz przetwornika nalezy rozpoczg¢ od roztgczenia obu-
dowy goérnej od obudowy dolnej wraz z ptytkg drukowang. W tym celu
nalezy podwazy¢ matym, ptaskim wkretakiem dwa zaczepy umiesz-
czone w gornej czesci obudowy goérnej.

’? Rys. 6. Sposob demontazu obudowy przetwornika



Dolna czes¢ obudowy posiada w centralnej czesci okragty
zaslepiony otwor, przez ktory nalezy przepusci¢ przewody
przytaczeniowe. Nastgpnie nalezy zamocowac tylng czes¢ obudowy
z ptytkg drukowang przy pomocy wkretdow do sciany w miejscu montazu.
Przewody przytaczeniowe nalezy przetozy¢ przez otwér w  centralnej
czesci obwodu przetwornika a nastepnie przykreci¢ do ztgcza $rubo-
wego.

Rys. 7. Sposéb montazu przewodéw przyfgczeniowych

Po podtgczeniu przewodow i zamontowaniu gérnej czesci
obudowy przetwornik jest gotowy do pracy.

Do podtgczenia sygnatdw wejsciowych w Srodowiskach
o duzym poziomie zaktécen nalezy zastosowac przewody ekranowane.
Ekran nalezy podtgczy¢ do najblizszego punktu PE od strony zasilacza.



5. OBSLUGA

Po podtagczeniu przewododw, ztozeniu obudowy i wtaczeniu
zasilania przetwornik jest gotowy do pracy z nastawami fabrycznymi
(tablica 2). Przetwornik moze by¢ programowany przez interfejs RS-485.

W przetworniku mozna programowac nastepujgce parametry:
- parametry komunikacyjne,
- czas usredniania pomiaru,

Istnieje mozliwos¢ potgczenia przetwornika przez inne media
transmisji takie jak: ETHERNET, USB przy wykorzystaniu konwerteréw
produkcji LUMEL S.A.

5.1. Komunikaty po wiaczeniu zasilania

Po podtgczeniu sygnatéw zewnetrznych i wigczeniu zasilania,
przetwornik sygnalizuje zapalaniem diod sygnalizacyjnych RX (barwa
zielona) i TX(barwa czerwona) gotowo$¢ do pracy. Po okoto 5 sekun-
dach przetwornik automatycznie przechodzi do pomiaru i przetwarzania
na wartos¢ cyfrowa.

5.2. Funkcje przetwornika P19
Przetwornik P19 realizuje funkcje:

e pomiaru temperatury otoczenia oraz wilgotnosci wzgledne;j,

e obliczania wybranych wielkosci fizycznych (temperatura punktu rosy,
wilgotnos¢ bezwzgledna),

e pamieci wartosci maksymalnych i minimalnych dla kazdej z wartosci
zmierzonych i wyliczonych,

e programowania czasu usredniania pomiaru,

e obstugi interfejsu RS-485 w protokole MODBUS w trybie RTU.

.



5.2.1. Wartosci wyliczane
Na podstawie pomiaru temperatury i wilgotnosci wzglednej
przetwornik P19 wylicza wartosci punktu rosy oraz wilgotnosci
bezwzglednej z ponizszych zaleznosci.
T

n

DP — punkt rosy: DP= m

1
RH
log [PWS' 10000-A]

P «RH
ws
AH — wilgotno$c¢ bezwzgledna: AH=2.1668 - 100 « (T + 273.2)

gdzie:
T — temperatura zmierzona [°C]
RH — wilgotno$¢ wzgledna zmierzona [%]
DP — temperatura punktu rosy [°C]

PWS — ci$nienie pary wodnej nasconej (preznosc pary
wodnej) [mbar]

AH — wilgotnos$¢ bezwzgledna [g/m3]

Tablica 1
Wspotczynniki wykorzystywane do obliczen punktu rosy
T [°C] A m Tn
<0 6.119866 7.926104 | 250.4138
0...50 6.1078 7.5 237.3
50 ...100 5.9987 7.3313 2291
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5.2.2. Parametry fabryczne

W tablicy 2 przedstawiono standardowe nastawy przetworni-
ka P19. Nastawy te mozna przywréci¢ za pomocg interfejsu RS-485 po
wpisaniu do rejestru 4009 wartosci ,1”.

Tablica 2
Opis Adres Wartos¢
parametru parametru standardowa

Adres 4001 1
Predkosc 4002 9600
transmis;ji
Tryb 4003 RTU 8N2
Czas 4005 30 [s]
usredniania

W przypadku gdy standardowe parametry komunikacyjne zostaty zmie-
nione, a nowa konfiguracja zostata utracona mozna za pomoca zwory
oznaczonej symbolem ,ZW” (patrz pkt. 7).

6. PROTOKOL MODBUS NA LACZU SZEREGOWYM RS-485

Cyfrowe programowalne przetworniki P19 majag tgcze sze-
regowe w standardzie RS-485 z zaimplementowanym protokotem
MODBUS do komunikacji w systemach komputerowych oraz z innymi
urzadzeniami petnigcymi funkcje Master. Protokét transmisji opisuje
sposoby wymiany informacji pomiedzy urzadzeniami poprzez tgcze
szeregowe.

6.1. Sposob podiaczenia interfejsu szeregowego

Standard RS-485 pozwala na bezposrednie potgczenie
do 32 urzadzen na pojedynczym taczu szeregowym o diugosci do 1200 m
(przy predkosci 9600 b/s). Do potgczenia wiekszej ilosci urzgdzen
konieczne jest stosowanie dodatkowych uktadéw posredniczgco-
-separujgcych.
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Wyprowadzenie linii interfejsu przedstawiono na rys. 5. Do
uzyskania prawidtowej transmisji konieczne jest podigczenie linii Ai B
réwnolegle z ich odpowiednikami w innych urzadzeniach. Do uzyskania
potagczenia z komputerem niezbedna jest karta interfejsu RS-485
lub odpowiedni konwerter np. PD10.

6.2. Protokét MODBUS

Zaimplementowany protokdt jest zgodny ze specyfikacjg
PI-MBUS-300 Rev G firmy Modicon.

Zestawienie parametrow tgcza szeregowego przetwornikéw P19 w pro-
tokole MODBUS:

o Adres przetwornika 1..247
e Predkos¢ transmisji: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 [b/s]
e Tryb pracy: RTU: 8N2, 8E1, 801, 8N1
e Maksymalny
czas odpowiedzi: 500 ms

Konfiguracja parametréw tgcza szeregowego polega na usta-
leniu predkosci transmisji, adresu urzadzenia oraz formatu jednostki
informacyjnej - protokotu.

Uwaga: Kazdy przetwornik podtagczony do sieci komunikacyjnej musi:

e Miec¢ unikalny adres, rézny od adresow innych urzgdzen
potgczonych w sieci.

e Identyczng predkosé i typ jednostki informacyjnej.
6.3 Opis zaimplementowanych funkcji

W przetwornikach P19 zaimplementowane zostaty nastepujace
funkcje MODBUS:

e 03 (03h) — odczyt grupy rejestrow

e 04 (04h) — odczyt grupy rejestrow wejsciowych

-



e (6 (06h) — zapis pojedynczego rejestru
e 16 (10h) — zapis grupy rejestrow
e 17 (11h) — identyfikacja urzadzenia slave.

Odczyt n-rejestrow (kod 03h)

Przyktad 1. Odczyt 2 rejestréw zaczynajac od rejestru o adresie 1D4Dh
(7501) typu float(32 bity), (wartosci rejestrow 25.68, 20.25.)

Zadanie:
Tablica 3
Adres Funkcja | Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 03h 1Dh 4Dh 00h 02h 5270h

Odpowiedz:
Tablica 4

©
0% | 2 | a2 1DBOh (7501) 1DB1h (7502) Suma
ON | x NS kon-
3':6- S |88 trolna

g [y B3 B2 B1 BO B3 B2 B1 BO CRC
01h | 03h | 08h | 41h | CDh | 70h | A4h | 41h | A2h | 00h | 00h | 83DOh

Przyktad 2. Odczyt 2 rejestrow 32 bitowych typu float (7501,7502)
jako ztozenie 2 x 2 rejestréw 16 bitowych (7002, 7003, 7004, 7005),
zaczynajgc od rejestru o adresie 1B5Ah (7002) - wartosci rejestrow

32 bitowych: 25.68, 20.25.
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Zadanie:

Tablica 5
Adres Funkcja | Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 03h 1Bh 5Ah 00h 04h 62FEh
Odpowiedz:
Tablica 6
Wartos¢ z | Wartos¢ z | Wartos¢ Wartos¢
.g rejestru rejestru | zrejestru | zrejestru
] .% 1B5Ah 1B5Bh 1B5Ch 1B5Dh Suma
° o 7002 7003 7004 7005
S | § | F [ (002 | (7003 | (7004 | (7005 | SO
5 S 8 | Wartos¢ z rejestru 7501 | Warto$¢ z rejestru 7502 | trolna
2 w N (32 bity) (32 bity) CRC
S |
< B3 | B2 | B1 | BO | B3 | B2 | B1 BO
01h | 03h | 08h | 41h | CDh | 70h | A4h | 41h | A2h | 00Oh | OOh | 83DOh

Przykiad 3. Odczyt 2 rejestrow 32 bitowych typu float (7501,7502)
jako zlozenie 2 x 2 rejestréw 16 bitowych (6002, 6003, 6004, 6005),
zaczynajgc od rejestru o adresie 1772h (6002) - wartosci rejestrow 32
bitowych: 25.68, 20.25.

Zadanie: Tablica 7
Adres Funkcja Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 03h 17h 72h 00h 04h E1A6h
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Odpowiedz:

Tablica 8
Wartos¢ z | Wartosé z | Wartos¢ Wartos¢
.g rejestru rejestru z rejestru | zrejestru
@ E 1B5Ah 1B5Bh 1B5Ch 1B5Dh Suma
o =
'§, T| S (7002) (7003) (7004) (7005) kon-
E] S S Wartos$¢ z rejestru 7501 | Warto$¢ z rejestru 7502 | trolna
@ e P (32 bity) (32 bity) CRC
o -
< B1 BO | B1 BO | B3 | B2 | B1 BO
01h | 03h | 08h | 70h | A4h | 41h | CDh | 00h | 00h | 41h | A2h | E411h
Zapis pojedynczego rejestru (kod 06h)
Przyktad 4. Zapis wartosci 03h (3) do rejestru FA1h (4001)
Zadanie:
Tablica 9
Adres Funkcja Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 06h OFh A1h 00h 03h 983Dh
Odpowiedz:
Tablica 10
Adres Funkcja Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 06h OFh A1h 00h 03h 983Dh

.




Zapis n - rejestrow (kod 10h)
Przyktad 5. Zapis wartosci 03h (3) i wartosci 04h (4) do rejestrow FA1h,

FA2h (4001, 4002)

Zadanie Tablica 11
& Adres Liczba 82 | Wartos¢ | Wartosé
g | & rejestru rejestrow 5_.2‘ zrejestru | z rejestru | Suma
se | 8 S8 | (4001) (4002) | kon-
b S trolna
TO| & CRC
< B1 BO B1 BO B1 | BO | B1 | BO
01h | 10h | OFh | Ath | 00h | 02h | 04h | 0Oh | 03h | OOh | 04h | 8828h
Odpowiedz:
Tablica 12
Adres Funkcja Adres rejestru Liczba rejestrow Suma
urza- kontrolna
dzenia B1 BO B1 BO CRC
01h 10h OFh Atlh 00h 02h 133Eh

Raport identyfikujacy urzadzenie (code 11h)
Przyktad 6. ldentyfikacja urzadzenia

Zadanie: Tablica 13
Adres Funkcja Suma
urza- kontrolna
dzenia CRC
01h 11h C02Ch
Odpowiedz: Tablica 14
w'g s, oz | & 'g Pole zalezne od wersji oprogra- Suma
28 B 23 |26 €8 mowania i numeru seryjnego kon-
= N - 1]
2% 5 07 |58 | by (np welrjr(ZJ dSZer?LIJ?ner ser. trolna
g e | 792 g " 13040001) ' CRC
0th | 11 08h | D FFh 00h 95h 40h 01h 80h 0Dh DFC3h

v




6.4 Mapa rejestrow

w przetworniku P19 dane umieszczo-
ne sg w rejestrach 16 i 32 bitowych. Zmienne procesowe
i parametry przetwornika umieszczone sg w przestrzeni adresowej
rejestrow w sposéb zalezny od typu wartosci zmiennej. Bity w reje-
strach 16-bitowych numerowane sg od najmtodszego do najstarszego
(b0 ... b15). Rejestry 32-bitowe (4 Bajty) zawierajg liczby typu
float w standardzie IEEE-754. Kolejnos¢ bajtéw: B3 B2 B1 BO
— najstarszy bajt jest wysytany jako pierwszy. Rejestry 16-bi-
towe reprezentujgce wartosci 32 bitowe na dwdch kolejnych
rejestrach zostaly zdublowane w innym obszarze adresowym
z utozeniem bajtow: B1 BO B3 B2 (Tab. 15).
Ponizej zostata przedstawiona mapa rejestréow przetwornika P19.
Uwaga:
Wszystkie podane adresy sg adresami fizycznymi. W niektérych pro-
gramach komputerowych stosuje sie adresowanie logiczne wéwczas
adresy nalezy zwigkszy¢ o 1.

Tablica 15
Zakres Typ .
adreséw | wartosci Ru
4000 integer | Warto$¢ umieszczona jest w rejestrze 16
-4011 (16 bitow) | bitowym.
6000- float Wartos¢ umieszczona jest w dwdch kolejnych

6024 (32 bity) | rejestrach 16 bitowych. Rejestry zawierajg te
same dane co rejestry 32 bitowe z obszaru
7500-7512. Rejestry sg tylko do odczytu.
Kolejnos¢ bajtéw (B1,B0,B3,B2)

7000- float Warto$¢ umieszczona jest w dwoch kolejnych
7024 (32 bity) | rejestrach 16 bitowych. Rejestry zawierajg te
same dane co rejestry 32 bitowe z obszaru
7500-7512. Rejestry sg tylko do odczytu.
Kolejnos¢ bajtéow (B3,B2,B1,B0)

7500- float Warto$¢ umieszczona jest w rejestrze 32
7512 (32 bity) | bitowym. Rejestry zawierajg dane zmierzone i
wyliczone przez przetwornik. Rejestry s3 tylko
do odczytu. Kolejnos¢ bajtéw (B3,B2,B1,B0)




6.5 Rejestry do zapisu i odczytu

Tablica 16
g d-’ﬁ
gog =0
E38 g gl )
S+ 0o 0w D f= A
sie| 5 | 2%| % Opis
Smc 4 © O N
tco NO
S0 ®
; oa
4000 | Identyfikator o 208 Identyfikator urzadzenia P19
4001 | Adres zlo 1..247 | Adres urzadzenia
4002 | Predkos¢ z/o 0..5 Warto$¢ | Opis
transmisji 0 | 4800 bitis
RS-485
1 9600 bit/s
2 19200 bit/s
3 38400 bit/s
4 57600 bit/s
4003 | Tryb z/o 0..3 Warto$¢ | Opis
transmisji 0 RTU 8N1
RS-485
1 RTU 8N2
2 RTU 8E1
3 RTU 801
4004 | Akcepta- zlo 0...1 Warto$¢ | Opis
cja zmian :
param. 0 bez zmian
transmisji 1 Zatwierdzenie zmian
4005 | Czas z/o 6...3600 | Czas usredniania pomiaru [s]
usredniania
4006 | Kasowa- z/o 0...1 Warto$¢ | Opis
nie ekstre- 0 b .
mow ez zmian
1 Kasowanie wartosci min.
i maks.
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4007 | Status z/o -32768... | Status przetwornika. Opisuje aktualny
32767 | stan przetwornika oraz konfiguracje
sprzgtowg. Kolejne bity reprezentujg
dane zdarzenie. Ustawiony bit na 1
oznacza, ze zdarzenie miato miejsce.
Restart zasilania, zapis
. wartosci -32768 ( 8000h )
Bit15 - Co
powoduje skasowanie bitu
statusu
Bit14 Blad parametréow kalibra-
cyjnych
Btad nastaw przetwornika
Bit13 — nalezy wprowadzi¢ nowe
nastawy
Bit12 nie uzywany
Bit11 nie uzywany
Znacznik kasowania warto-
Bit10 $ci ekstremow, zapis warto-
$ci 1024 ( 400h ) powoduje
skasowanie bitu statusu
Ustawione tymczasowe
Bit9 parametry komunikacyjne
(zwarta zwora ,ZW”)
Bit8 nie uzywany
Bit7 Blad_ _odczytu wartosci
z czujnika
Bit5,6 nie uzywany
Bit3,4 nie uzywany
Bit2 Uptynat interwat usrednia-
nia wynikéw pomiaru
Bit1 nie uzywany
Bit0 nie uzywany
4008 | Wersja o 1...999
oprogra- Wersja oprogramowania x100
mowania




4009 | Przywro- z/o Warto$¢ | Opis
cenie 0 b .
nastaw ez zmian
fabrycz- 1 Zatwierdzenie przywrdcenia
nych nastaw fabrycznych
4010 | zarezer-
wowane
4011 | zarezer-
wowane
6.6 Rejestry do odczytu
Tablica 17
?
cce S e -
Rty 2 g <
9 = ;"E | Q s ©
0P N
So22802| § 13} =
35S = ] I
nxos3s-c|on 8 q i
LcoB3N |2 Nazwa o 2 Nazwa wielkosci
E B 2| ESS = °
:‘g.‘:,ﬁ go| 35w ‘g, o K
BOEET |07 3 3
C3pnez |88 ©
EpofES | Fea N
Sofr3s5|2:28
7000/6000 7500 ID o - Identyfikator urzadzenia P19
7002/6002 7501 T °C Temperatura zmierzona
7004/6004 7502 RH o % Wilgotno$¢ wzglgdna
° zmierzona
7006/6006 7503 DP o °C Punkt rosy wyliczony
7008/6008 7504 AH o 3 | Wilgotno$¢ bezwzgledna
9/m™ | \wyliczona
7010/6010 7505 min T o °C Minimum temperatury
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7012/6012 7506 max T o °C Maksimum temperatury

7014/6014 7507 min RH o o Minimum wilgotnosci
° wzglednej

7016/6016 7508 | max RH o o Maksimum wilgotnosci
° wzglednej

7018/6018 7509 min DP o °C Minimum punktu rosy

7020/6020 7510 | max DP o °C Maksimum punktu rosy

7022/6022 7511 min AH o 3 | Minimum wilgotnoéci
9/m™ | pezwzgledne

7024/6024 7512 | max AH o 3 | Maksimum wilgotno$ci
9/m™ | pezwzgledne;

7. AWARYJNE PRZYWROCENIE PARAMETROW RS-485

W przypadku gdy parametry komunikacyjne zostaty zmienio-
ne a nowa konfiguracja zostata utracona mozna za pomoca zwory ozna-
czonej symbolem ,ZW” (patrz rys. 4.) na ptytce przetwornika ustawié¢
tymczasowe parametry komunikacyjne:

e adres 247
e predkosé 9600 kb/s
e tryb RTU 8N2

Po ustawieniu parametréw tymczasowych mozna potaczy¢ sie z prze-
twornikiem i skorygowac parametry lub przywréci¢ parametry fabryczne.
Po usunigciu zwory przetwornik powréci do poprzednich ustawien lub
do ustawien zmienionych w trakcie pracy ze zworg.
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8. DANE TECHNICZNE

Parametry podstawowe:

- zakres pomiaru wilgotnosci
wzglednej (RH)

- btad podstawowy przetwarzania
wilgotnosci

- histereza pomiaru wilgotnosci

- podstawowy zakres pomiaru
temperatury (T)

- btad podstawowy przetwarzania
temperatury

- wielkosci wyliczane
Wyjscie cyfrowe RS-485:
- protokot transmisji

- predkos¢ transmisji

- tryb
- maksymalny czas odpowiedzi

Znamionowe warunki uzytkowania:

- zasilanie

- pobor mocy

- temperatura otoczenia

- temperatura magazynowania

- wilgotnos¢ wzgledna powietrza

- czas wstepnego wygrzewania

- stopien ochrony zapewniany
przez obudowe

- mocowanie

- masa

- wymiary

0...100 % bez kondensacji '

+3% zakresu dla RH= 10...90%
1+5% w pozostatym zakresie
+1% RH

-20...60 °C 2

+0,6°C w zakresie 10...40°C

+1,0°C w pozostatym zakresie
wilgotnosé bezwzgledna (a) [g/m”]
temperatura punktu rosy (Td)[°C]

MODBUS slave

4800, 9600, 19200, 38400,
57600 bit/s

RTU: 8N2, 8E1, 801, 8N1
500 ms

9..24Vac./d.c.
<0,3VA
-20...23...60 °C
-30...23...85°C
<95% '

<15 min.

IP 20

na $cianie
<0,2kg

120 x 80 x 25 mm
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- pozycja pracy zgodnie z rys. 2.

Separacja galwaniczna
- pomiedzy zasilaniem a interfejsem RS-485 1 kv

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna:
- odpornos¢ na zaktocenia wg PN-EN 61000-6-2
- emisja zaktocen wg PN-EN 61000-6-4

Wymagania bezpieczenstwa wedtug normy PN-EN 61010-1
- kategoria instalacji ]

- stopien zanieczyszczenia 2
- napiecie pracy wzgledem ziemi 50V
- wysokos$¢ nad poziomem morza <2000m

1~ W przypadku kondensagcji pary wodnej na powierzchni czujnika bigd
pomiaru moze przekroczy¢ btagd podstawowy do momentu wysuszenia
struktury czujnika.

2 - Bezwzgledny zakres pomiaru temperatury wynosi -30...85 °C jednak
poza zakresem podstawowym klasa pomiaru nie jest gwarantowana.
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9. KOD WYKONANIA

Tablica 18
P19 -| XX | X | X

Wykonanie:

standardowe 00

specjalne” XX

Wersja jezykowa:
polska

angielska

inna*

Préoby odbiorcze:
bez dodatkowych wymagan 0

z atestami kontroli jakosci 1

wg uzgodnien z klientem* X

*tylko po uzgodnieniu z producentem

Przyktad kodowania:
Kod: P19 - 00P0 oznacza:

P19 — przetwornik temperatury i wilgotnosci typu P19
00 — wersja standardowa

P — polska wersja jezykowa

0 - bez dodatkowych wymagan.
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LUMEL

LICZY SIE WSZYSTKO

LUMELS.A.

ul. Stubicka 1, 65-127 Zielona Gora

tel.: +-48 68 45 75 100, fax +48 68 45 75 508
www.lumel.com.pl

Informacja techniczna:

tel.: (68) 4575 106, 45 75 180, 45 75 260

e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zaméwien:

tel.: (68) 45 75 207, 45 75 209, 45 75 218, 45 75 341
fax.: (68) 32 55650

Pracownia systeméw automatyki:
tel.: (68) 4575228,4575 117
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